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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych | stopnia (inzynierskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Samochody i Ciggniki.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Podstawowym celem przedmiotu jest nauczenie podstawowych relacji pomiedzy parametrami
konstrukcyjnymi pojazdéw samochodowych, takich jak podatnosé¢ opony, potozenie $Srodka
ciezkosci, moment napedowy silnika, masa samochodu i geometria zawieszenia a zachowaniem
samochodu, wigczajgc przyspieszanie, hamowanie, kierowalnos¢ i statecznos¢ oraz komfort i
ptynnos¢ jazdy.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
W ramach wyktadu omoéwione sg zagadnienia zwigzane z teorig ruchu pojazdéw:
1. Statyczne i dynamiczne rozkfady obcigzen osi. Dynamika wzdtuzna ? przyspieszanie
samochodu - ograniczenie zdolnosci przyspieszania moca silnika i przyczepnoscig drogi,
charakterystyka trakcyjna samochodu,
2. Dynamika wzdluzna - Hamowanie samochodu, zaleznosci procesu (maksymalne sity
hamowania, droga, czas, opodznienie hamowania, zmiana predkosci hamowania, moc
hamowania), system sterowania poslizgiem wzdtuznym, stateczno$é¢ podczas hamowania,
rozktad sit hamowania.
3. Dynamika poprzeczna - kierowalnos¢ i statecznos¢ ruchu samochodu, znoszenie opon,
podstawowe charakterystyki opon, podstawowe zrozumienie znaczenia pod- i hadsterownosci,
prognozowanie odpowiedzi samochodu w quasistatycznym ruchu krzywoliniowym na state
wymuszenie kotem kierownicy przy matej i duzej predkosci, parametry konstrukcyjne regulujgce
charakterystyke kierowalnosci samochodu.
4. Dynamika poprzeczna - odpowiedz pojazdu w ruchu krzywoliniowym w procesach
przejsciowych na zdeterminowane wymuszenia oraz odpowiedz impulsowa oparte o analize
modelu o dwdch stopniach swobody (ptaski model dwukotowy), metody badan
eksperymentalnych kierowalnosci i statecznosci ruchu pojazdu.
5. Dynamika pionowa - podstawowe zagadnienia dynamiki pionowej ? komfort i bezpieczenstwo.
Kryteria oceny komfortu (norma ISO 2631), kryteria oceny bezpieczenstwa.
6. Dynamika pionowa - prognozowanie komfortu jazdy oraz zmian obcigzen pionowych kot
charakterystyki elementéw zawieszenia i ich wptyw na dynamike pionows.
7. Interakcje dynamiki pionowej z dynamikg wzdtuzng i poprzeczng. Problematyka dokfadnosci
stosowanych modeli.

Przedmioty wprowadzajgce i wymagane wiadomosci wstepne:
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Zakres wymaganych wiadomos$ci obejmuje informacje zdobyte na przedmiotach dotyczgcych
budowy samochoddéw i dziatania ich podzespotéw, a takze wiadomosci zdobyte na przedmiotach
podstawowych ? matematyce, fizyce i mechanice ogodlne;j.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktady prowadzone w oparciu prezentacje multimedialng i przyktady obliczeniowe.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Zaliczenie w postaci testu zawierajgcego pytania wyboru, opisowe oraz problemowe.

Bibliografia podstawowa:
1. Andrzejewski R.: Stabilno$¢ ruchu pojazdéw samochodowych. WNT, Warszawa 1997.
2. Arczynski S.: Mechanika ruchu samochodu, WNT, Warszawa, 1994.
3. Gillespie T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE Warrendale 1992
4. Sitka W.: Teoria ruchu samochodu, WNT, Warszawa 2002.

Bibliografia uzupetniajaca:

strona 2z 2



